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PELLEH3UA

KomaHga PoboCdpepa paspabotana npoekT “ AnnapaTtHO-NporpamMmMHbI KOMMNEKC
Driver’ s Assistant”

[MpoeKT npeactaBnseT coboi NOMOLLHMKA 419 NepeBo34YNKOB rpy30B. [pobnema
rpy30nepeBO30K OCTaeTCsl OAHON M3 Hanbonee akTyasibHbIX, Beflb OT TOr0, HACKOJ/IbKO
Ka4yeCTBEHHO N ObICTPO AOCTABAT rpy3bl, 3a4acTylo 3aBUCUT Giarononyyve agen.
[aHHbIN NpoekT pewaeT Npob6aemMy KOMMIEKCHO, NyTEM MOHUTOPUHIA PasIMUHbIX
(bakTOpOB A0OCTaBKM rPy30B: MOHUTOPUHIA YC/I0BUIA COAEPXKaHWS TPY30B,
noagepXaHms oNnTUMasibHbIX YCMTOBUIN NEPEBO3MMbIX XXUBOTHbLIX, OpraHusaumm Tpyaa
N oTAbixa BoauTens. Mbl cuntaeM MeTo/bl peLLleHNsa NPo6/1eMbl afleKBaTHbIMU 1
apdpekTUBHbIMN.

MpenmyLlecTBaMn AAHHOIO NPOEKTa SABASTCS:

1. EQnMHas cuctema, 06 beanHAKLWAasa MHOXECTBO (DyHKUWIA ANns 6e30nacHoCTU
BOAUTENS U IPY30B.

2. Moaynb ornoBeLlleHnss BOAUTESS B C/lyYae, ec/iv CyLecTByeT pUck 6e30nacHOCTH
ANS Hero unu rpy3a. OnoseLleHne NpomM3BoANTCS 3BYKOBbIM CUTHa/IOM U HaAMNUCLH0
Ha gucnnee.

3. Beb pecypc, N03BO/IAOLWNIA MOHUTOPUTL COCTOSAHNE Tpy3a 1 BOAUTENS.
ABTOpPU3NPOBaHHbIE NOJIb30BaTENN - ANCTIETUYEPDI, 3aKa34YNKN U BOAUTENN - MOTYT
oTCNexunsartb rpysbi.

4. OpurmHasibHasi CUCTemMa MOHUTOpPKHra paboTbl BOAUTENSA NyTEM NPUMEHEHUS
[aTyMKOB KacaHus Ha negasnu rasa.
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YacTb 2

K HegocTaTkam NpoeKkTa MOXHO OTHECTHU:

1. OTCYTCTBME ABTOMATMYECKOrO MOHUTOPMHIa PaboThbl U OTAbIXa BOAUTENS.
BoauTesnb [0/MKeH caM NoACcUNTbIBaTh Bpemsi paboThl NN OTAbIXa, U BBOAUTL B
cucTemy. 10 HeYA0BHO 1 MOXET NPMBOANTL K HETOUHOCTSIM.

2. OTYTCTBME BO3MOXHOCTM OH/IaliH BUAEO KOHTPO/IS COCTOSIHMSA rpy3a, 0COBEHHO 3TO
aKkTyaslbHO Npu NepeBOo3Ke XMBOTHBbIX.

3. Haknagka Ha nefasb rasa BbIr1iAMT HEHAZEXHON U MOXET NOBpeAnTbLCS Npu
aKcnayaTauum.

4. B cucteme Xn3HeobecneyeHnst NepeBo3nMbIX XNBOTHbIX HE YYTEHbI HEPOBHOCTU
[I0POTrK - MPU KoYKax 1am simax BoAa U3 MUCKU Pa3osibeTcsl.

5. BEHTUNATOP BTPOEH B KNETKY XXMBOTHOI0. Mbl HE YBEPEHbI, UTO ero paboTa peLumnt
npo6seMy HegocTaTka mcnopoga B kneTke. CKkopee, BEHTUNSTOP HY)XHO BCTpanBaTh
B KY30B rpy30BUKa.

[laHHbI NPOEKT peasiM3oBaH Ha A0CTAaTOYHOM TEXHOMOMMUYECKOM YPOBHE, KOMaHaa
NPOAEMOHCTpPMpOBaia B3aMMoAeicTBE Pa3/IMYHbIX KOMMIOHEHTOB CUCTEMBI,
HarnsiAHOCTb MHAopMaLK Ha Be6 caiiTe n B MOGUIbHOM NPUIOXEHWM.

[na 60nblUe yCneLHoCTH NPoeKTa pekoMeHayeM NCNPaBUTb yKa3aHHbIe
HeAoCTaTKK, a Takke NPOBECTU UCMbITaHNS NPOEKTA B PeasibHbIX YCIOBUSIX - 3TO
MOMOXET BbISIBUTb 1 UCMPaBUTb NOTEHLMAbHbIE PUCKU A1t CUCTEMBI.
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Проект представляет собой помощника для перевозчиков грузов. Проблема грузоперевозок остается одной из наиболее актуальных, ведь от того, насколько качественно и быстро доставят грузы, зачастую зависит благополучие людей. Данный проект решает проблему комплексно, путем мониторинга различных факторов доставки грузов: мониторинга условий содержания грузов, поддержания оптимальных условий перевозимых животных, организации труда и отдыха водителя. Мы считаем методы решения проблемы адекватными и эффективными. 

Преимуществами данного проекта являются: 

1. Единая система, объединяющая множество функций для безопасности водителя и грузов. 

2. Модуль оповещения водителя в случае, если существует риск безопасности для него или груза. Оповещение производится звуковым сигналом и надписью на дисплее. 

3. Веб ресурс, позволяющий мониторить состояние груза и водителя. Авторизированные пользователи - диспетчеры, заказчики и водители - могут отслеживать грузы. 

4. Оригинальная система мониторинга работы водителя путем применения датчиков касания на педали газа. 



К недостаткам проекта можно отнести: 

1. Отсутствие автоматического мониторинга работы и отдыха водителя. Водитель должен сам подсчитывать время работы или отдыха, и вводить в систему. Это неудобно и может приводить к неточностям.  

2. Отутствие возможности онлайн видео контроля состояния груза, особенно это актуально при перевозке животных. 

3. Накладка на педаль газа выглядит ненадежной и может повредиться при эксплуатации. 

4. В системе жизнеобеспечения перевозимых животных не учтены неровности дороги - при кочках или ямах вода из миски разольется. 

5. Вентилятор втроен в клетку животного. Мы не уверены, что его работа решит проблему недостатка  ислорода в клетке. Скорее, вентилятор нужно встраивать в кузов грузовика. 

Данный проект реализован на достаточном технологическом уровне, команда продемонстрировала взаимодействие различных компонентов системы, наглядность информации на веб сайте и в мобильном приложении. 

Для большей успешности проекта рекомендуем исправить указанные недостатки, а также провести испытания проекта в реальных условиях - это поможет выявить и исправить потенциальные риски для системы. 
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