
Название и номер вашей команды

Название и номер рецензируемой команды

РЕЦЕНЗИЯ

BID

BID



Название и номер вашей команды

Название и номер рецензируемой команды

РЕЦЕНЗИЯ

BID

BID


	fill_1: 61314
	fill_2: Робот-повар
	fill_3: 61219
	fill_4: РоboСфера
	fill_5: Команда РоbоCфера разработала проект “Аппаратно-программный комплекс Driver’s Assistant”.

Проект представляет собой помощника для перевозчиков грузов. Проблема грузоперевозок остается одной из наиболее актуальных, ведь от того, насколько качественно и быстро доставят грузы, зачастую зависит благополучие людей. Данный проект решает проблему комплексно, путем мониторинга различных факторов доставки грузов: мониторинга условий содержания грузов, поддержания оптимальных условий перевозимых животных, организации труда и отдыха водителя. Мы считаем методы решения проблемы адекватными и эффективными. 

Преимуществами данного проекта являются: 

1. Единая система, объединяющая множество функций для безопасности водителя и грузов. 

2. Модуль оповещения водителя в случае, если существует риск безопасности для него или груза. Оповещение производится звуковым сигналом и надписью на дисплее. 

3. Веб ресурс, позволяющий мониторить состояние груза и водителя. Авторизированные пользователи - диспетчеры, заказчики и водители - могут отслеживать грузы. 

4. Оригинальная система мониторинга работы водителя путем применения датчиков касания на педали газа. 



К недостаткам проекта можно отнести: 

1. Отсутствие автоматического мониторинга работы и отдыха водителя. Водитель должен сам подсчитывать время работы или отдыха, и вводить в систему. Это неудобно и может приводить к неточностям.  

2. Отутствие возможности онлайн видео контроля состояния груза, особенно это актуально при перевозке животных. 

3. Накладка на педаль газа выглядит ненадежной и может повредиться при эксплуатации. 

4. В системе жизнеобеспечения перевозимых животных не учтены неровности дороги - при кочках или ямах вода из миски разольется. 

5. Вентилятор втроен в клетку животного. Мы не уверены, что его работа решит проблему недостатка  ислорода в клетке. Скорее, вентилятор нужно встраивать в кузов грузовика. 

Данный проект реализован на достаточном технологическом уровне, команда продемонстрировала взаимодействие различных компонентов системы, наглядность информации на веб сайте и в мобильном приложении. 

Для большей успешности проекта рекомендуем исправить указанные недостатки, а также провести испытания проекта в реальных условиях - это поможет выявить и исправить потенциальные риски для системы. 
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