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PELLEH3UA

MONOXMTENbHbIE CTOPOHbI. MOHWKAET 3aTpaThl NOTPe6UTENS Ha BbIBO3 MycOpa.
Pa3rpyaeTcsi TpagvK JOpPOr B CBSA3U C HOYHOI aKcnyaTalueid. MoBbIlLaeTcs
6€30MacHOCTb [JOPOXHOI0 ABMXKEHUS TK UCKIOUYAETCS YCTa/IOCTb BOAMTENSA B HOUHOE
BPeMsi. YNydllaeTcsl yCnoBus Tpyaa noaeii. [enaet 6onee AOCTYNHbIM 3KO/IOMMYHYIO
COPTUPOBKY Mycopa. PaHXunpoBaHHOe noBeeHne po6oTa B 3aBUCUMOCTY OT
NabHOCTM BO3HUKHOBEHUS Nepes, HUM NpensiacTBus

OTpuuaTenibHble CTOPOHLI. He coBepLleHHasa cnuctema 3axsaTta. [1py BHELWTATHbIX
cuTyaumsx poboT He cnocobeH paboTatb. OTCYTCTBME 3a4HEN0 X0A4a

AKTyanbHOCTb W afleKBATHOCTb NOCTAaB/EHHON Lenun 1 3agad. Lienn n 3agaum npoekta
SIBNSIIOTCA aKTyaslbHbIMU U afleKBaTHLIMU. MPOEKT NEPCNEKTUBHBIA.

O6wunin yposeHb peanm3aumm npoekta. O ypoBeHb peasinsaLlmm npoekTa
ABNAETCA HayYaslbHbIM. He fopaboTaHbl (PyHKUMK: Pacno3HaBaHme CBETO(OPOB U
[LOPOXKHbIX 3HAKOB. HeT doyHKUMM 3aHero xoda. He npegycmoTpeHa poboTa npu
BHELUTATHbIX CUTYyauUunaX: NMpu BbIXO4e U3 CTPOSA CBETO(DOPOB N [OPOXHbLIX 3HAKOB; NpU
aBapusx N OPOXHbIX paboTax

TPOEKTOPMM YNYYLLEHMS PELIEH3MPOBOHOIO NPOEKTA. YCOBEPLLUEHCTBOBATb CUCTEMY
3axBata. MpoAymaTb CUCTEMY ABWKEHMS 3aHMM X040M. O6ecneunTb AeicTBUS npu
PEMOHTHbIX paboTax Ha gopore, OTKIKYEHUM cBeTOOpa, aBapusix U Apyrux
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	fill_5: Положительные стороны. Понижает затраты потребителя на вывоз мусора. Разгружается трафик дорог в связи с ночной эксплуатацией. Повышается безопасность дорожного движения тк исключается усталость водителя в ночное время. Улучшается условия труда людей. Делает более доступным экологичную сортировку мусора. Ранжированное поведение робота в зависимости от дальности возникновения перед ним препядствия



Отрицательные стороны. Не совершенная система захвата. При внештатных ситуациях робот не способен работать. Отсутствие заднего хода 



Актуальность и адекватность поставленной цели и задач. Цели и задачи проекта являются актуальными и адекватными. Проект перспективный.



Общий уровень реализации проекта. Общий уровень реализации проекта является начальным. Не доработаны функции: Распознавание светофоров и дорожных знаков. Нет функции заднего хода. Не предусмотрена робота при внештатных ситуациях: при выходе из строя светофоров и дорожных знаков; при авариях и дорожных работах



Троектории улучшения рецензировоного проекта. Усовершенствовать систему захвата. Продумать систему движения задним ходом. Обеспечить действия при ремонтных работах на дороге, отключении светофора, авариях и других внештатных ситуациях.


