
1. Цель: собрать и запрограммировать робота, способного вытолкнуть все белые 
шашки из круга. 

2. Алгоритм:  

  Начало 

Повтор X16 

Под датчиком 
освещённости белая 

шашка? 

Вытолкнуть 
шашку 

Поворот к следующей 
шашке на 22.5⁰ 

Повтор 

Конец 

Да Нет 



3. Результаты: 
• Собран робот (из стандартного образовательного набора LEGO Mindstorms 

NXT) для выталкивания шашек из круга. 
• Создана программа для выталкивания белых шашек роботом. 
• Демонстрация работы робота на видео. 


