
Наш робот собран из конструктора Lego.  Он предназначен для 

конкурса «Узкая линия: образовательные конструкторы» - где 

роботу нужно обогнать соперников на узкой линии.  Для поиска 

пути у него есть четыре датчика освещения, а чтобы быстро бежать 

– два больших колеса. После полной сборки робота мы загрузили в 

него программу, которая поможет ему победить. Мы верим в 

нашего Хаски! 


