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	fill_5: Проект вызвал у нас большой интерес и мы долго обсуждали его. В случае его реализации крайне полезен, так как позволяет не рисковать жизнями пожарным, сотрудникам МЧС и волонтерам во время тушения пожаров и/или спасения из зоны воспламенения животных и/или людей. Тема пожаров в России крайне актуальна, именно поэтому разработки в данном направлении ведутся с начала 90-х годов XX века. На сегодняшний день разработано большое множество пожарных роботов (как стационарных, так и мобильных) принимающих непосредственное участие в тушениях пожаров (например сентябрь 2019 года - роботы приняли участие в тушении крупного пожара в Мумбаи(Индия)). Данный проект не предлагает каких-либо инновационных нововведений, но отражает основные моменты в пожаротушении локальных пожаров.Нас заинтересовала система наблюдения и непосредственно выполнение заданной программы роботом. В проекте наглядно реализована огнеполоса в лесу, наблюдение за лесом (вращающаяся камера - дающая обзор на 360 градусов), порошковый механизм.Возникли следующие вопросы по проекту: насколько опасен или безопасен порошок для животных и растений,а также для поверхности земли (не все виды порошков безопасны для живых организмов)? какое количество порошка может перевозить робот и на какую площадь возгорания его хватает? какая у робота есть защита от огня? какой вид топлива использует робот и что делать в случае его разрядки? как робот взаимодействует с наблюдательной башней и насколько высокой должна быть данная башня? как планируется создавать минерализированную полосу на каменистых грунтах и какая подготовка должна этому предшествовать(например удаление деревьев, чтобы огонь не "перепрыгнул" через эту полосу)? Каким образом робот будет добираться до пожаров на большие расстояния (пересеченная местность - реки, болота, курумник)?Мы предлагаем следующие улучшения: Сделать передачу данных о возгорании с вышки непосредственно в блок робота, что позволит сэкономить время приезда робота к точке возгорания; Заменить температурный датчик, на инфракрасный термометр, который более точен; Оснастить сменным шасси - для грунтовой дороги - колеса (как вариант - шины низкого давления или из вспененного материала, для прохода по каменистой и/или болотистой местности), для бездорожья - гусеничный привод; Продумать механизм фильтрации и добора воды из рек, озер или болот; Добавить механизм для удаления пней, деревьев или кустарника при создании защитной полосы.Выводы: Данный робот будет крайне полезен для тушения пожаров на небольших расстояниях и с легким доступом к очагам возгорания, так как должен иметь возможность быстро вернуться на базу для дозаправки. Робот оснащен механизмом для создания минерализированной полосы, но не обладает возможность спиливать деревья, что делает данную полосу бесполезной. Сам проект можно использовать на уроках ОБЖ для показа принципа работы пожарных роботов.


