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Перемещаем предмет до датчика освещённости

Центрируем предмет в зоне
захвата и хватаем предмет

Переносим премет на вторую
линию

Центрируем контейнер
по датчику цвета,
размещаем предмет

Перемещаем контейнер до
заданной области, конец цикла 

Главная особенность -
мягкий захват

мягкобот Мягкое решение для
хрупких задач


