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• Подобрать комплектующие,
осуществить сборку аппаратной
части системы управления и
робота.

• Разработать в программе Компас
3D и распечатать на 3D принтере
детали робота.

• Разработать программное
обеспечение для обработки данных
от датчика жестов и выработки
команд.

• Выполнить настройку и
тестирование робота, управляемого
жестами.

Цель работы:

разработать энергоэффективную,
компактную и недорогую систему,
позволяющую распознавать простые
жесты человека и построить на ее
базе робота для демонстрации работы
системы.

Верх платформы робота

Низ платформы робота

Внешний вид робота

Электронная часть робота

Датчик распознавания жестов PAJ7620U2 

«Arduino Nano»

«Аудио модуль (MP3-плеер) S1422 Динамик DFPlayer mini

Видео работы робота

Я создал робота, он включает в себя
механическую и электрическую часть, датчик
распознавания жестов, плату «Arduino Nano»,
аудио модуль (MP3-плеер), карту памяти и
динамик, инфракрасный дальномер Sharp,
цифровой интерфейс и драйвер двигателя. Для
работы робота я разработал и написал
программу, которая принимает коды жестов и
формирует команды выходов. Команды через
драйвер двигателя управляют колесами робота.
Также робот производит голосовое
сопровождение выполнения команд и
представление своей работы, измеряет
расстояние до препятствий и определяет
возможность движения робота вперед.

Вывод:

Программа
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